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OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU TECHNICZNEGO PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ
W MIEJSCOWO SCI ZABNICA UL. MIODOWA

1. Podstawa opracowania

1.1
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.

Zlecenie Inwestora — Ugd Gminy Wegierska Gorka
Pomiary terenowe sytuacyjne

Inwentaryzacja drogi

Mapy ewidencyjne oraz zasadnicze

Adekwatne normy i przepisy budowlane

2. Potozenie drogi

Przedmiotowa droga zlokalizowana jestAabnicy.

Dlugos¢ modernizowanego odcinka to 93+23 m, szet6i70m
Projektowana modernizacja wykonana zostanie weldristniejcego pasa
drogi gminnej bez naruszenia prawa wigsnosob trzecich.

3. Projektowane zmiany
Odc. w km 0+000 do 0+093 +eg1acz w lewo szer. 2,70m

Rozebranie starej nawierzchni z ptyt wraz z kayddku pionowego
Uzupetnienie podbudowy po korekcie 30cm- thicze
Dogeszczenie podta

Utozenie warstwy podbudowy 10cm ttudze

Czyszczenie i1 skropienie nawierzchni asfaltem

Utozenie warstwy wizacej — miesz. min. bit. 4 cm

Skropienie mgdzy warstwowe

Utozenie warstwyscieralnej — miesz. min. bit. 4 cm

Wykonanie poboczy z kamienia ttuczonego

Montaz odwodnienia liniowego

Odc. seqgacz w lewo dt. 23,0m szer. 2,70m

Uzupetnienie podbudowy po rozbiérce 30cm tlucze

Utozenie warstwy podbudowy 10cm tludze

Utozenie warstwy gornej podbudowy 15cm tlugze

Utozenie ptyt @aurowych typ. Yomb 100x75x12,5

Wykonanie poboczy z kamienia ttuczonego

Utozenie korytek betonowych gilokich na tawie betonowej.

Montaz odwodnienia liniowego

Wykonanie przepustu poprzecznego z rur HBREEnica 60cm wraz ze
studni wlotowg murowam z kamienia na zaprawie cementowe]



Roboty naléy prowadzé pod nadzorem osoby posiadeg] odpowiednie
kwalifikacje zawodowe.

Uzyte materiaty musg posiad&@ wszystkie wymagane przepisaswiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Roboty zanikowe takie jak warstwy podbudowy, waystwawierzchni
podlegag zgtoszeniu do odbioru inspektorowi nadzoru inwestoego.

Wielkosé i zakres robot musi hy zgodna z przedmiarem rob6t oraz
kosztorysem a taje zgodna ze SST ktér@ sintegralng czscig niniejszego
opracowania.



